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คู่มือการทาํงานเคร ื�องควบคุมการจ่ายวาลว์อตัโนมัติ XPV1 

เมื�อเริ�มจ่ายไฟเขา้เครื�องจะแสดงลาํดบัขอ้ความ ดงันี� 

 - XN  แสดงถงึ รหสัชื�อรุน่ 

 - 0.0  แสดงถงึ เวอรช์ั�นของซอฟทแ์วร ์

 - 30  แสดงถงึ จาํนวนเอาตพ์ตุ 

เมื�อผ่านการแสดงขอ้มลูของเครื�องครบแลว้ ตวัเครื�องจะพรอ้มใชง้านโดยจะแสดงขอ้มลู ดงันี� 

- อินพตุ RUN Command (I1) ยงัไม่เขา้มาหนา้จอ จะแสดงขอ้ความ STOP      > 

- อินพตุ RUN Command (I1) เขา้มา จะแบ่งการทาํงานออกเป็น 2 ชนิด ดงันี� 

 - การทาํงานแบบปรกติ (ตามเงื�อนไขโปรแกรมที�ตั�งค่าไว)้: เริ�มหน่วงเวลา CY (หากมีการตั�งค่าไว)้ เมื�อครบเวลาแลว้ 

เอาตพ์ตุ 2 จะเริ�มทาํงานและต่อไปที�เอาตพ์ตุ 3, 5, 6, ... จนถึงเอาตพ์ตุสดุทา้ย 

 - การทาํงานแบบ Diff Pressure : เป็นฟังกช์ั�นการทาํงานแบบเรง่การทาํงาน เนื�องจากมคีวามหนาแน่นของฝุ่ นมาก 

ตรวจสอบจากเซนเซอรว์ดัแรงดนั คือ เมื�อมีอินพตุ Diff Pressure Command (I3) เขา้มา ชดุควบคมุ XPV จะปรบัลดเวลาการรอคอยช่วง

ระหว่างเอาตพ์ตุ แต่ละตวัทาํงานต่อเนื�องกนั (PR : Periodic Time) ลงครึ�งหนึ�ง เช่น หากมีคา่ PR ถกูตั�งไว ้29 วินาที จะลดเวลาลงเหลือ : 

วินาที สงัเกตที�หนา้จอเมื�ออินพตุ I3 เขา้มาตวัเลขแสดงผลจะมจีดุ 3 จดุดา้นล่าง 
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 ตาํแหน่งของอ ุปกรณ ์

1. ภาคจ่ายไฟ 

2. ปุ่ มกดคาํสั�งและโปรแกรม (STEP, CANCEL, V, Ʌ,ENTER) 

3. ตวัเลขแสดงผล 

4. จดุต่อสายไฟอินพตุ 

5. จดุต่อสายไฟเขา้ชดุควบคมุ 

6. จดุต่อสายไฟใหก้บัเอาตพ์ตุ 

7. จดุต่อสายเอาตพ์ตุช่อง 1-5 (01-05) 

8. จดุต่อสายเอาตพ์ตุช่อง 6-10 (06-010) 

Note 1: อา้งอิงซอฟทแ์วรเ์วอรช์ั�น 0.0 

XPV Series 

 

 

 



 การตั�งค่า  

 XPV จะแบ่งการตั�งค่าไดเ้ป็น � ชว่ง คือ 

 1. กดปุ่ ม V และ Ʌ โดยที"ยงัไม่เขา้สู่โหมดการตั�งค่า 

 2. โหมดการตั�งคา่ทั�งหมด 

การตั�งค่าทั�ง � อธิบายได ้ดงันี� 

 ). เมื
อผู้ใช ้งานกดปุ่ ม V หร ือ Ʌ จะเป็นการตั�งคา่ PL = Pulse Time อธิบายการทาํงานนี�ในหวัขอ้ถดัไป การตั�งคา่นี�มีไวเ้พื"อ

สะดวกในการตั�งค่า PL ไดต้ลอดเวลา โดยที"ผูใ้ชง้านไม่ตอ้งเขา้ไปหาเมน ูPL ในการตั�งคา่ปรกต ิ

 �. โหมดการตั�งค่าท ั�งหมด เขา้สู่การตั�งค่าโดยกดปุ่ ม ENTER 1 ครั�ง หนา้จอจะแสดงเมนตูั�งค่าตา่งๆ จะแบ่งออกเป็น 1 ชนิด ดงันี� 

  2.1 PL(Pulse Time)1       คือ เวลาที"เอาตพ์ตุทาํงานคา้งไวน้านเท่าไร 

มีหน่วย คือ มิลลิวินาที (mSec) 

 

 

  2.2 PR(Periodic Time)  คือ เวลาที"เวน้ระยะ ระหว่างเอาตพ์ตุก่อนหนา้ 

และ เอาตพ์ตุถดัไปจะเริ"มทาํงาน มีหน่วย คือ วินาที (Sec) 

 

 

  2.3 CY(Cycle Time)          คือ ระยะเวลาที"หน่วงไวก้่อนที"จะเริ"มทาํงานของ 

เอาตพ์ตุที" ) หลงัจากมีอินพตุ Run Command(I1) เขา้มา มีหน่วย คือ นาที (Minute) 

 

 

  2.4 LM  (Limit Output) คือ การกาํหนดจาํนวนใหเ้อาตพ์ตุทาํงานแค่จาํนวน 

เท่าใร เช่น หากตั�งค่าไวที้" 7 หมายถึง เอาตพ์ตุจะเริ"มทาํงานเริ"มที"เอาตพ์ตุที" ) ต่อดว้ย 2 , 3 , 4 , 7 และ 

วนกลบัไปที"เอาตพ์ตุ ) 

Note 1: การตั�งค่าสมัพนัธก์บัการกดปุ่ ม V หรือ Ʌ ภายนอก(ไม่เขา้สูโ้หมดตั�งค่า) 
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XPV Series 

รูปแสดงการทาํงานของ Pulse Time 

รูปแสดงการทาํงานของ Periodic Time 

รูปแสดงการทาํงานของ Cycle Time 

รูปแสดงการทาํงานของ Limit Output 


